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14327 REAL DECRETO 837/2003, de 27 de junio,
por el que se aprueba el nuevo texto modi-
ficado y refundido de la Instruccion técnica
complementaria «MIE-AEM-4» del Reglamen-
to de aparatos de elevacion y manutencion,
referente a gruas moviles autopropulsadas.

La experiencia desde la publicacién de la Instruccién
técnica complementaria (ITC) «MIE-AEM-4» del Regla-
mento de aparatos de elevaciéon y manutencion, refe-
rente a gruas moviles autopropulsadas usadas, ha
llevado a la conveniencia de modificar algunos de sus
preceptos, a fin de ponerlos en consonancia con la téc-
nica mas actual.

El Real Decreto 2370/1996, de 18 de noviembre,
por el que se aprueba la Instruccién técnica comple-
mentaria (ITC) «MIE-AEM-4» del Reglamento de aparatos
de elevacién y manutencion, referente a grdas moviles
autopropulsadas usadas, ya recogia en su preambulo
que la presencia, cada vez mayor, de las grias moviles
autopropulsadas con potencial de manipulacién de car-
gas cada vez mas importante, es fundamental y posibilita
la ejecucién de trabajos con una disminucién del riesgo
de accidente. El desarrollo econdémico permite que se
pueda constatar el gran aumento de las operaciones
que se realizan con este tipo de aparatos y su implan-
tacion en todos los sectores industriales y de la cons-
truccion.

No obstante, aquella ITC solamente establecia crite-
rios minimos de seguridad, asi como las operaciones
de mantenimiento y revisiones e inspecciones oficiales,
a las que debian someterse las grias moéviles autopro-
pulsadas que constituian el parque nacional existente
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con anterioridad, excluyendo expresamente a aquellas
fabricadas de acuerdo con el Real Decreto 1435/1992,
de 27 de noviembre, sobre maquinas, modificado por
el Real Decreto 56/1995, de 20 de enero (en adelante
Real Decreto 1435/1992, sobre maquinas).

La experiencia que la puesta en vigor de la ITC
«MIE-AEM-4» ha supuesto para la seguridad del sector
ha demostrado la importancia de que ésta incluya tam-
bién a las gruas fabricadas con los criterios fijados por
el Real Decreto 1435/1992, sobre maquinas, en lo refe-
rente a las condiciones de utilizacién, mantenimiento
y revisiones e inspecciones oficiales.

La inclusidn de estas condiciones de utilizaciéon, man-
tenimiento y revisiones e inspecciones oficiales no lleva
consigo ninguna contradiccién con las directrices de la
Unién Europea, toda vez que aborda la seguridad de
los equipos después de su puesta en el mercado, y per-
mite facilitar el seguimiento de sus condiciones de segu-
ridad mads alld del propio mantenimiento preventivo fija-
do en las instrucciones dictadas por los fabricantes de
estos equipos.

El parque nacional actual, en un acelerado proceso
de modernizacion, lleva a la desapariciéon de la actual
«MIE-AEM-4», que se manifiesta obsoleta en cuanto a
sus prescripciones de disefio y fabricacion, creandose
un vacio legal en el sector, no cubierto por las dispo-
siciones vigentes en el marco de la seguridad de maqui-
nas, y que con esta modificacion se pretende corregir.

Asimismo, la creciente utilizacién en labores cada vez
mas complejas e importantes lleva a la necesidad de
fijar unas condiciones minimas que han de reunir los
operadores de estas grias moviles autopropulsadas.

Por otra parte, la ampliacidon del ambito de aplicacién
a todas las gruas moviles autopropulsadas, incluso para
las nuevas en cuanto a los aspectos de utilizacién, man-
tenimiento y revisiones e inspecciones oficiales, es una
razén que, mejor que disponer la modificacién de ar-
ticulos determinados de la repetida instruccion, aconseja
proceder a la aprobacidn de un nuevo texto revisado
de la ITC «<MIE-AEM-4» del Reglamento de aparatos de
elevacion y manutencién, referente a grias méviles auto-
propulsadas.

Esta disposicion ha sido sometida al tramite
de audiencia establecido en el articulo 24.1.c) de la
Ley 50/1997, de 27 de noviembre, y ha cumplido el
trdmite de comunicacion establecido por el Real Decre-
to 1337/1999, de 31 de julio, a los efectos de dar cum-
plimiento a lo dispuesto en la Directiva 98/34/CE del
Parlamento Europeo y del Consejo, de 22 de junio de
1998, modificada por la Directiva 98/48/CE del Par-
lamento Europeo y del Consejo, de 20 de julio de 1998.

En su virtud, a propuesta del Ministro de Ciencia y
Tecnologia, de acuerdo con el Consejo de Estado y previa
deliberacién del Consejo de Ministros en su reunion del
dia 27 de junio de 2003,

DISPONGO:

Articulo Unico. Aprobacion de la Instruccion técnica
complementaria « MIE-AEM-4».

Se aprueba el nuevo texto revisado y modificado de
la Instruccién técnica complementaria «MIE-AEM-4» del
Reglamento de aparatos de elevacion y manutencién,
referente a grias moéviles autopropulsadas.

Disposicion transitoria Unica. Gruistas.

Las personas que en el plazo de seis meses desde
la entrada en vigor de esta disposicion acrediten expe-
riencia profesional en el manejo de grias moviles auto-
propulsadas durante un minimo de 12 meses continuos

o 18 meses discontinuos, siempre dentro de los cinco
afos anteriores a la entrada en vigor de esta norma,
quedaran exceptuadas de la realizacion del mdédulo préac-
tico del curso de la categoria correspondiente a la carga
nominal de la grda movil autopropulsada cuyo manejo
se acredite, asi como del requisito de poseer el titulo
de estudios primarios que con caracter general se solicita
en el apartado 3.a) del anexo VIl de la ITC.

La acreditacion de experiencia estard formada docu-
mentalmente por, al menos:

a) Vida laboral del trabajador, expedida por el Ins-
tituto Nacional de la Seguridad Social.

b) Certificacion de las empresas titulares de las
gruas moviles autopropulsadas, con las que se ejercid
la actividad o, en su caso, por la correspondiente socie-
dad estatal de estiba y desestiba.

Disposicién derogatoria Unica. Derogacion normativa.

Queda derogada la Instruccion técnica complementaria
«MIE-AEM-4» del Reglamento de aparatos de elevacion
y manutencion, referente a grias méviles autopropulsadas
usadas, aprobada por el Real Decreto 2370/1996, de 18
de noviembre.

Disposicion final primera. Habilitacion normativa.

Este real decreto se dicta al amparo de lo establecido
en el articulo 149.1.13.2 de la Constitucién espanola,
que atribuye al Estado la competencia para determinar
las bases y coordinacién de la planificacion general de
la actividad econémica.

Disposicion final segunda. Entrada en vigor.

El presente real decreto entrard en vigor a los tres
meses de su publicacién en el «Boletin Oficial del Esta-
do», excepto lo indicado en el apartado 8 de la ITC,
que sera exigible a partir de los dos anos de la publicacién
de esta disposicion en el «Boletin Oficial del Estado».

Dado en Madrid, a 27 de junio de 2003.
JUAN CARLOS R.

El Ministro de Ciencia y Tecnologia,
JOSEP PIQUE | CAMPS

INSTRUCCION TECNICA COMPLEMENTARIA (ITC)
«MIE-AEM-4», REFERENTE A GRUAS MOVILES AUTO-
PROPULSADAS

1. Ambito de aplicacién

Esta ITC se aplica a todas las grias moviles auto-
propulsadas que obedezcan a la definicién del aparta-
do 2.A.1.

No obstante lo anterior, las disposiciones de esta ITC
referentes a las normas de seguridad referidas al diseno
no seran de aplicacién a las griuas moéviles autopropul-
sadas que hayan sido comercializadas de acuerdo con
las disposiciones del Real Decreto 1435/1992, sobre
maquinas.

Esta ITC no sera de aplicacidon a las gruas poérticos
que se desplacen sobre neumaticos o sobre carriles, ni
a las gruas autocargantes.

2. Definiciones

A efectos de esta ITC, se entiende por:
A. Definiciones generales.

1.  Grua movil autopropulsada: aparato de elevacion
de funcionamiento discontinuo, destinado a elevar y dis-
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tribuir en el espacio cargas suspendidas de un gancho
o cualquier otro accesorio de aprehensién, dotado de
medios de propulsiéon y conduccién propios o que formen
parte de un conjunto con dichos medios que posibilitan
su desplazamiento por vias publicas o terrenos.

2. Grua autocargante: aparato de elevacion de fun-
cionamiento discontinuo instalado sobre vehiculos aptos
para transportar materiales y que se utilizan exclusiva-
mente para su carga y descarga.

3. Empresa alquiladora: es todo titular (como pro-
pietario, arrendador financiero o similar) de grias méviles
que efectua el arrendamiento de éstas con operador,
mediante las condiciones generales de contratacion,
debidamente registradas.

4. Empresa arrendataria: es todo usuario de gruas
moviles alquiladas a un tercero (empresa alquiladora)
con operador.

B. Definiciones de componentes.

1. Aparejo: sistema de poleas y de cables destinado
a hacer variar las fuerzas y las velocidades.

2. Base de grua: dispositivo que soporta la estruc-
tura de la grua. Dispone de sistemas propios de pro-
pulsién para poderse trasladar mediante ruedas, cadenas
u otros sistemas.

3. Cabina: habitaculo destinado al manejo y/o con-
duccién de la griaa y que alberga a los mandos y al
operador.

4. Contrapeso: masa fijada sobre la estructura de
la grua para ayudar a equilibrar las acciones de la carga.

5. Corona de orientacién: elementos destinados a
transmitir los esfuerzos (momento de carga, fuerzas hori-
zontales y verticales) de la estructura giratoria a la base
de la gria y que es accionado por el mecanismo de
orientacioén de la estructura giratoria.

6. Dispositivo de puesta en veleta o giro libre: sis-
tema que asegura la libre orientacién de la estructura
giratoria ante la accion del viento en la condicién de
fuera de servicio. Se puede utilizar, asimismo, para la
autoalineacién vertical de la pluma con la carga, antes
de comenzar la maniobra de izado.

7. Estabilizadores: dispositivos destinados a aumen-
tar y/o asegurar la base de apoyo de una grua en posi-
cion de trabajo.

8. Estructura giratoria: estructura orientable capaz
de soportar la pluma, contrapeso y todos los mecanismos
de accionamiento de la gria. No aloja necesariamente
a los mecanismos de traslado de la grua.

9. Final de carrera de érgano de aprehensién: dis-
positivo de seguridad que impide que el érgano de apre-
hensiéon se halle muy préximo a la cabeza de la pluma
o plumin.

10. Indicador del angulo de pluma: dispositivo que
permite la lectura, desde la cabina del operador, del angu-
lo de inclinacién de la pluma en cada momento.

11. Indicador de carga en gancho: dispositivo que
permite la lectura, desde la cabina del operador, de la
carga que soporta el drgano de aprehension en cada
momento.

12. Indicador de longitud de pluma: dispositivo que
permite la lectura, desde la cabina del operador, de la
longitud de pluma en cada momento para aquellas gruas
equipadas con pluma telescoépica.

13. Indicador de momento de carga: dispositivo
automatico de seguridad que detecta para cada posicion
de trabajo la carga maxima que se puede manipular.

14. Limitador de cargas: dispositivo automatico de
seguridad que detecta para cada posicion de trabajo
la carga maxima que se puede manipular, cortando el
movimiento ascendente del mecanismo de elevacion y
aquellos movimientos que supongan aumentar los maxi-

mos momentos de carga prefijados en el correspondien-
te diagrama de cargas.

15. Mecanismos de elevacidon: mecanismo que sirve
para elevar y bajar la carga en la gria y en el que el
esfuerzo es transmitido por un elemento flexible (cable)
desde un tambor motor.

16. Mecanismos de extensién de la pluma: meca-
nismos que sirven para variar el alcance y la altura de
elevacién por variaciéon de la longitud de la pluma teles-
copica.

17. Mecanismo de inclinacién de la pluma: meca-
nismo que sirve para variar el alcance y la altura de
elevacion por variacion del dngulo de inclinacién de la
pluma.

18. Mecanismo de orientacidn: mecanismo que ase-
gura la rotacién en un plano horizontal de la estructura
giratoria de la grua.

19. Organo de aprehensién: dispositivo (gancho,
cuchara, electroiman, etc.), que sirve para suspender,
coger o soportar la carga.

20. Pluma: componente estructural de la gria capaz
de soportar el érgano de aprehensién cargado, asegu-
rando el alcance y la altura de elevacién solicitados.

21. Suplemento de apoyo: elementos que son capa-
ces de transmitir al suelo las acciones de la grua.

C. Velocidad de los movimientos.

1. Velocidad maxima de elevacion y descenso de
la carga, Vn: velocidad controlada vertical de la carga
elevada en régimen establecido.

2. Velocidad de giro, W: velocidad angular de la
rotacion de la estructura giratoria de una grda en régimen
establecido. Se determina para el maximo alcance de
carga, instalada la gria sobre un emplazamiento hori-
zontal y con una velocidad del viento, a una altura de
10 metros, inferior a 3 metros/segundo.

3. Velocidad de traslacion, V,: velocidad de despla-
zamiento de la grda en el régimen establecido. Se deter-
mina con el aparato en carga y desplazandose sobre
una via o una superficie horizontal, y con una velocidad
de viento, a una altura de 10 metros, inferior a 3 me-
tros/segundo.

4. Velocidad de variacion del alcance, V. (por ele-
vacion y descenso de la pluma): velocidad medida del
desplazamiento horizontal de la carga en el régimen esta-
blecido. Se determinan en la carrera de elevacién de
la pluma a partir de su alcance maximo, hasta su alcance
minimo, o viceversa, estando la grua instalada sobre un
terreno horizontal y con una velocidad de viento que
no sobrepase, a 10 metros de altura, 3 metros/segundo.

5. Tiempo de elevacion de pluma, t,: tiempo minimo
necesario para elevar la pluma desde su posicion de
alcance maximo a la de alcance minimo. Se determina
realizando la operacidén de elevacién de la pluma estando
la graa instalada sobre un terreno horizontal y con una
velocidad de viento que no sobrepase, a 10 metros de
altura, 3 metros/segundo.

6. Tiempo de telescopado de pluma, t;: tiempo nece-
sario para pasar de la posicion de pluma totalmente reco-
gida a totalmente extendida. Se determina realizando
la operacién de telescopado estando la pluma en su
angulo maximo de inclinacién, estando la gria instalada
sobre un terreno horizontal y con una velocidad de viento
que no sobrepase, a 10 metros de altura, 3 metros/se-
gundo.

D. Parametros relacionados con la base.

1. Via (k): distancia horizontal entre los ejes de carri-
les o de las ruedas del tren de rodadura, medida trans-
versalmente al eje longitudinal de desplazamiento.
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2. Distancia entre ejes (B): distancia entre los ejes
del tren de rodadura, medida paralelamente al eje lon-
gitudinal de desplazamiento.

3. Peso por eje (GE): peso que soporta sobre la tota-
lidad de las ruedas acopladas a un eje.

4. Distancia entre ejes de estabilizadores (Bo): dis-
tancia entre los ejes verticales de los apoyos de los esta-
bilizadores, medida segun el eje longitudinal de despla-
zamiento de la grua.

5. Amplitud de los estabilizadores (Ko): distancia
maxima entre los ejes verticales de los apoyos de los
estabilizadores, medida transversalmente al eje longitu-
dinal de desplazamiento de la grua.

6. Pendiente superable (i): pendiente maxima,
expresada en porcentaje, que la grda puede superar.

7. Contorno de apoyo: contorno formado por la pro-
yeccion sobre el suelo de las lineas que unen los ejes
verticales de los elementos de apoyo de la gria.

8. Radio de la circunferencia del espacio del borde
interior (Rk): radio de la circunferencia interior medida
sobre un plano vertical tangente al punto mas exterior
que describe la rueda de menor radio, cuando la grua
efectia la curva de menor radio (véase esquema del
apartado 10).

9. Radio de la circunferencia del espacio del borde
exterior (entre bordillos) (R): radio de la circunferencia
medida sobre un plano de la circunferencia medida sobre
un plano vertical tangente al punto mas exterior del neu-
matico cuando la grua estd efectuando su curva de
menor radio. Es igual al radio de la circunferencia de
giro mas el ancho total del neumatico en ese plano (véase
esquema del apartado 10).

10. Radio de la circunferencia del espacio del giro
(entre paredes) (Ro): radio de la circunferencia que abar-
ca los puntos mas exteriores de proyeccion de la grua,
mientras ésta efectiia su curva de menor radio (véase
esquema).

11. Velocidad de desplazamiento en ruta, Vo: velo-
cidad maxima de desplazamiento de la gria en orden
de marcha, accionada por sus propios medios.

E. Parametros generales.

1. Clasificacién de la gria y sus mecanismos: de
acuerdo con la norma UNE 58-531-89.

2. Zona de proximidad: espacio de seguridad que
precisa la grua durante su fase de trabajo.

F. Parametros dimensionales.

1. Alcance o radio, L: distancia horizontal entre el
eje de orientacidon de la parte giratoria y el eje vertical
de elevacion, estando el aparato de elevacién instalado
sobre un emplazamiento horizontal.

2. Alcance a partir del eje de vuelco, A: distancia
horizontal entre el eje de vuelco y el eje vertical del
elemento de aprehension sin carga, estando el aparato
de elevacién instalado sobre un emplazamiento horizon-
tal.

3. Amplitud de alcance: distancia horizontal entre
los ejes verticales de las posiciones extremas del ele-
mento de aprehensién para una determinada longitud
de pluma. A la posicién extrema mas proxima al eje
de giro se le denomina alcance minimo; a la mas alejada,
alcance maximo.

4. Longitud de pluma: es, para cada configuracion,
la distancia, expresada en metros entre el eje del giro
vertical de la pluma y el eje de las poleas de izado de
carga.

5. Longitud de plumin: es, para cada configuracion,
la distancia, expresada en metros entre el punto de fija-
cion a la pluma y el eje de sus poleas de izado de carga.

6. Angulo de la pluma: es el formado por el eje
longitudinal de la pluma con el plano horizontal.

7. Angulo del plumin: es el formado entre el eje
longitudinal del plumin y el eje longitudinal de la pluma
que lo soporta.

8. Zona de barrido trasero, r: radio maximo de la
parte giratoria de la grua en el lado opuesto a la pluma.

9. Altura de elevacion, H: distancia vertical entre el
nivel de apoyo de la grua y el dispositivo de aprehension
cuando éste se encuentra en la posicion mas elevada
de trabajo:

a) Para ganchos y horquillas, la medida se toma
a su superficie de apoyo.

b) Para otros dispositivos de aprehension, la medida
se toma a su punto mas bajo (en posicion cerrada).

La altura de elevacidon se tomara sin carga y con la
grua instalada sobre un terreno horizontal.

10. Profundidad de descenso, h: distancia vertical
entre el nivel de apoyo de la grua y el dispositivo de
aprehensién, estando éste en su posiciéon de trabajo mas
baja:

a) Para ganchos y horquillas, la medida se toma
a su superficie de apoyo.

b) Para los otros dispositivos de aprehension, la
medida se toma a su punto mas bajo (en posicién cerra-
da).

La profundidad de descenso se tomard sin carga y
con la grua instalada sobre un terreno horizontal.

11. Amplitud de elevacién, D: distancia vertical
entre la posicion de trabajo superior e inferior del dis-
positivo de aprehension.

G. Parametros de carga.

1. Momento de carga M =L - Q: producto de la
carga nominal correspondiente (Q) por su radio o alcance
(L).

2. Momento de vuelco MA = A - Q: producto de
la carga nominal correspondiente (Q) por la distancia
de su proyeccion al eje de vuelco (A).

3. Masa neta, Gk: masa de la grida sin contrapesos,
carburante, lubricante y agua.

4. Masa total, Go: masa total de la gria en orden
de marcha, con contrapesos, carburante, lubricante y
agua.

5. Carga sobre un apoyo, P: valor de la carga maxi-
ma vertical transmitida a través de un apoyo al camino
de rodadura o al suelo.

6. Diagrama de cargas y alcances: correlacion de
cargas y alcances para cada longitud de pluma y con-
figuracién de trabajo.

7. Cargas sobre estabilizadores: diagrama de cargas
que expresa las diferentes capacidades de elevacion
cuando la grua trabaja firmemente apoyada sobre los
estabilizadores y debidamente nivelada.

8. Cargas sobre ruedas: diagrama de cargas que
expresa las diferentes capacidades de elevacién cuando
la graa trabaja apoyada Unicamente sobre las ruedas
de desplazamiento de la base.

9. Cargas en 360 °: diagrama de cargas sobre esta-
bilizadores o sobre ruedas referido a la zona de trabajo
en giro total de la estructura de 360 °.

10. Cargas sobre el lateral: diagrama sobre esta-
bilizadores o sobre ruedas referido a la zona de trabajo
que determine el fabricante, con la pluma orientada hacia
los dos laterales de la base de la grua.

11. Cargas por detrds: diagrama de cargas sobre
estabilizadores o sobre ruedas referido a la zona de tra-
bajo que determine el fabricante, con la pluma orientada
hacia la parte posterior de la base de la grua segun
el sentido de marcha.

12. Cargas por delante: diagrama de cargas sobre
estabilizadores o sobre ruedas referido a la zona de tra-
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bajo que determine el fabricante, con la pluma orientada
hacia la parte anterior de la base de la gria segun el
sentido de marcha.

13. Coeficiente de estabilidad: es la relacion, expre-
sada en tanto por ciento, entre las capacidades de carga
de un diagramay las que produciria el equilibrio inestable
de la maquina.

H. Criterios de clasificacion.

1. Clasificacién de las gruas segun sea la base sobre
la que va montada:

a) Montada sobre ruedas: aquella cuya base esta
equipada de ruedas para su desplazamiento, que puede
ser de desplazamiento rapido, todoterreno o mixta (des-
plazamiento rapido todoterreno).

b) Montada sobre cadenas: aquella cuya base esta
equipada de cadenas para su desplazamiento.

c) Montada sobre bases especiales: aquella cuya
base esta equipada para su desplazamiento de otros
distintos de ruedas o cadenas.

2. Clasificacién de las gruas segun su estructura:

a) De estructura giratoria: aquella cuya estructura
superior completa, incluida pluma y equipo de mando,
gira sobre su base.

b) De pluma giratoria: aquella cuya estructura supe-
rior, incluida la pluma, sin equipo de mando, gira sobre
su base.

c) De pluma fija: aquella cuya estructura superior,
incluida la pluma, es fija respecto a su base.

d) Gruaa articulada: aquella cuya estructura superior,
incluida la pluma, es fija respecto a una base articulada.

3. Clasificaciéon de las gruas segun los tipos de
plumas:

a) Pluma de longitud fija: pluma de longitud de fun-
cionamiento fija que puede variarse con la incorporacién
o eliminaciéon de elementos, pero no puede modificarse
durante el ciclo de trabajo.

b) Pluma de celosia: pluma de longitud fija de estruc-
tura de tipo de celosia.

c) Pluma telescépica: formada por varias secciones
que permiten variar su longitud por un procedimiento
telescépico.

d) Pluma sobre mastil: montaje compuesto de una
pluma dispuesta en, o cerca de, la cabeza de un mastil
vertical o casi vertical.

4. Clasificacidon segun los equipos especiales:
a) Plumines:

1.° Fijo: es una extension en la extremidad superior
de la pluma o cerca de ella para dotarla de una longitud
suplementaria de pluma, compuesto de una o varias
secciones.

2.° Abatible: es una extensidn en la extremidad
superior de la pluma o cerca de ella para dotarla de
una longitud suplementaria de pluma, compuesto de una
0 varias secciones, que se articula para permitir su giro
en el plano vertical.

b) Otros equipos: son aquellos que unidos a la grua
aumentan sus capacidades y/o prestaciones.

Nota: en anexo V se muestran ejemplos de las distintas
configuraciones de gruas moéviles autopropulsadas.

3. Requisitos

Las gruas moviles autopropulsadas objeto de esta
ITC deberdn cumplir con las normas de seguridad que
se indican en el anexo .

4. Procedimiento

1. Antes de que se realice la primera utilizacién de
la grda moévil autopropulsada, a partir de la entrada en
vigor de esta ITC, su titular debera presentar por dupli-
cado, ante el érgano competente de la comunidad auté-
noma en que radique su domicilio social, una declaracion
de adecuacién individualizada del parque de grias moévi-
les autopropulsadas que integren la empresa.

Estas declaraciones de adecuacion, en el caso de
gruas que no estan en posesién del marcado «CE», con-
tendrdn como minimo la informacién indicada en el
anexo ll, incluyendo para el resto de las gruas unica-
mente los parrafos a) y b) del senalado anexo Il y la
declaracion «CE» de conformidad.

2. El 6rgano competente de dicha comunidad auté-
noma registrard la declaracion «CE» de conformidad o
la declaracion de adecuacion de cada grua, asignandole
un numero en el Registro de aparatos de elevacion (gruas
moviles autopropulsadas), sellando una copia en la que
se incluird el nimero de registro asignado, copia que
devolverd a la empresa propietaria, la cual debera con-
servarla para las posteriores inspecciones periédicas u
otras comprobaciones que fuesen pertinentes.

En el caso de que el titular de la gria movil auto-
propulsada realice el cambio de su domicilio social a
otra comunidad auténoma, deberd proceder al registro
de las maquinas en la comunidad auténoma correspon-
diente al nuevo domicilio, pudiendo recabar los datos
registrales que fueron la base del primer registro, que
se respetaran en su integridad.

3. La fecha de la declaracion «CE» de conformidad
o de fabricacién que figure en la declaracién de ade-
cuacion, en su caso, constituira la fecha de inicio a tener
en cuenta para la realizacion de las inspecciones oficiales
en los plazos que se fijan en el apartado 6.

5. Mantenimiento y revisiones

Las gruas moviles autopropulsadas objeto de esta
ITC seran revisadas de acuerdo con lo establecido por
el fabricante de la gria moévil o de los conjuntos incor-
porados a ésta, en los manuales especificos para revision
y mantenimiento, cumpliendo lo establecido en el capi-
tulo 5 de la norma UNE 58-508-78.

El mantenimiento y revisiones de las gruas seran res-
ponsabilidad del propietario.

Las revisiones se efectuaran por las empresas conser-
vadoras que cumplan lo establecido en los articulos 10
y 12 del Reglamento de aparatos de elevacion y manu-
tencion.

Dichas empresas conservadoras deberan contar en
su plantilla y a jornada completa, en la comunidad auto-
noma en que desarrollen sus actividades, como minimo,
con un operario cualificado por cada 30 gruas o fraccion
a conservar, de los cuales al menos uno dispondra de
carné de operador de gria moévil autopropulsada corres-
pondiente a la categoria de las gruas a conservar. Estas
empresas deberan inscribirse en el Registro de estable-
cimientos industriales, y dispondran de local con equi-
pamiento necesario.

La responsabilidad civil de aquéllas debera estar
cubierta mediante una pdliza de seguros que cubra el
riesgo derivado de sus actuaciones, o mediante aval u
otra garantia suficiente contratada con entidad debida-
mente autorizada, con una cobertura minima, por sinies-
tro, de 1.000.000 de euros, la cual sera revisada anual-
mente de acuerdo con las revisiones del indice de precios
de consumo publicado por el Instituto Nacional de Esta-
distica para dicho periodo.
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Las revisiones que deba efectuar la empresa conser-
vadora se realizardn, como minimo, cada seis meses, con-
forme a las prescripciones de la norma UNE 58-508-78,
y debera quedar reflejado el resultado de esta revision
en el libro historial de la gria mévil autopropulsada.

6. Inspecciones oficiales

Periodicidad. Las gruas objeto de esta ITC seran ins-
peccionadas periddicamente con los plazos indicados
a continuacion:

a) Gruas hasta seis anos de antigliedad: cada tres
anos.

b) Gruas de mas de seis y hasta 10 anos de anti-
guedad: cada dos anos.

c) Gruas de mas de 10 afos de antigliedad o que
no acrediten la fecha de fabricacién: cada afo.

La antigliedad se computard de acuerdo con lo dis-
puesto en el apartado 4.3

Estas inspecciones seran realizadas por un organismo
de control, facultado para la aplicacién del Reglamento
de aparatos de elevacion y manutencién. Un ejemplar
del acta de inspeccion se entregara al propietario, y otro
serd remitido al 6rgano competente de la comunidad
auténoma en que esté inscrita la empresa.

En las inspecciones oficiales se deberan controlar los
conceptos que figuran en el anexo V.

Todo ello, sin perjuicio de las que pudieran corres-
ponder con arreglo a su categoria como vehiculo.

Toda gria mévil autopropulsada, conforme con las
prescripciones establecidas en esta ITC, debera colocar
en parte facilmente visible de la cabina de la grda, y
bajo la responsabilidad del organismo de control que
realice la inspeccién, una placa adhesiva de color verde,
de 105 x74 mm, cuyo modelo se adjunta en el
anexo VI, en la que figuren los siguientes datos:

Nombre de la comunidad auténoma.

ITGA.

R.A.E-4: 0001 (con numeracion correlativa corres-
pondiente al R.AA.E-4 de cada comunidad auténoma).

N.° de serie (0 en su caso del bastidor).

Fecha de la préoxima inspeccion: antes de: XX-XXXX
(mes y ano).

7. Historial de la graa

1. El propietario o la empresa alquiladora tendra a
disposicion del 6rgano competente de la comunidad
auténoma o del organismo de control el historial en el
que haga constar todas las incidencias derivadas de la
utilizacion o conservacién de la grua, tales como:

a) Identificacion de la grua.

b) Sustitucion o reparacion de motores.

c) Sustitucion o reparacién de mecanismos o com-
ponentes hidraulicos.

d) Sustitucion o reparacion de elementos estructu-
rales.

e) Inspecciones oficiales de base.

f) Inspecciones oficiales de la estructura.

g) Revisiones.

h) Modificaciones de las caracteristicas de la grua.

i) Accidentes ocurridos en la utilizacién de la grua.

j) Sustitucion de cables de elevacion.

En el anexo VI figuran los modelos, a titulo orientativo,
para la formalizacién de dicho historial.

8. Operador de griua movil autopropulsada

Para el correcto montaje y manejo de las griaas moévi-
les autopropulsadas, la persona que trabaja con ella

deberd contar con carné oficial de operador de grua
movil autopropulsada, expedido con las condiciones que
se sefalan en el anexo VII, y que tendréa caracter nacional,
todo ello con independencia de que en el caso de que
ademas sea el conductor del vehiculo deba cumplir las
disposiciones vigentes sobre la materia.

En todo caso, el manejo de la gria movil autopro-
pulsada se realizard bajo la direccién y supervisién del
director de la obra o actividad o la persona designada
por él con caracter previo al inicio de las operaciones.

Correspondera al operador de la empresa alquiladora
o titular de la grua las operaciones de montaje y de
manejo de ésta, y especialmente:

a) En el montaje:

La conduccion de la graa movil.

La instalacion y comprobaciéon del funcionamiento del
indicador de capacidad/limitador de capacidad, asi como
de todos los dispositivos de seguridad de la grua.

El emplazamiento de la gria a partir de los datos
sobre resistencia del terreno, pesos, balance de cargas
y distancias, alturas y profundidades a operar durante
las maniobras, debidamente aportadas por el arrenda-
tario.

La colocaciéon y comprobacion de las placas de apoyo
y de los gatos de apoyo.

b) En el manejo:

La conduccidén de la gria movil.

Conocer las instrucciones del fabricante para las ope-
raciones de elevacién y mantenimiento de la grua.

La aplicacion de la informacién contenida en registros
y tablas de cargas relativas al rango de usos y de un
uso seguro de la grua.

Comprobar el funcionamiento del limitador de cargas
y del indicador de cargas.

El uso correcto y seguro de los gatos de apoyo y
de la colocacién de las placas de apoyo de éstos.

El funcionamiento de la grua, teniendo en cuenta los
efectos del viento y otros efectos climaticos sobre la
cargay sobre la gruaa.

Igualmente, y en el marco de operaciones y respon-
sabilidad del operador de gria mdvil autopropulsada,
y de los distintos agentes que actian en el conjunto
de operaciones de montaje y manejo de las gruas y
preparacion de los trabajos que se deban efectuar, sera
responsabilidad de la empresa usuaria de la graa moévil
autopropulsada, especialmente:

La eleccion de la graa de/con la capacidad adecuada
a/para los servicios que se solicitan.

La designacién del jefe de la maniobra, responsable
de la supervisién y direccién de la maniobra.

La eliminaciéon de obstaculos que impliquen riesgos,
incluidas las lineas eléctricas de alta y baja tension con
conductores desnudos, o, en caso de ser imposible su
eliminacién, la toma de las medidas preventivas opor-
tunas.

La comprobacién de que el terreno sobre el que va
a trabajar y circular la grua tenga la resistencia suficiente.

Ejecutar, con personas debidamente formadas, las
técnicas y labores de estrobaje y senalizacién.

ANEXO |

Normas de seguridad

Las gruas a que se refiere esta ITC cumpliran con
las normas y disposiciones que a continuacion se espe-
cifican y que afectan al diseno y fabricacién de todos
aquellos componentes y mecanismos que estan direc-
tamente relacionados con las condiciones de resistencia
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y seguridad. Su clasificacidn, a estos efectos, se realizara
conforme a la norma UNE 58-531-89.

Nota: la clasificacién general de los aparatos de ele-
vacion, entre los que se encuentran los incluidos en esta
ITC, estd contemplada en la norma UNE 58-112/1-91.

1. Equipo hidraulico (véase UNE 58-506-78)

Los cilindros hidraulicos de extension e inclinacién
de pluma y los verticales de los gatos estabilizadores
deberdn ir provistos de valvulas de retencién que eviten
su recogida accidental en caso de rotura o averia en
las tuberias flexibles de conexién.

En el circuito de giro deberd instalarse un sistema
de frenado que amortiglie la parada del movimiento de
giro y evite, asimismo los esfuerzos laterales que acci-
dentalmente pueden producirse.

2. Cables

Se cumplird con lo especificado en las normas
UNEb58-120/1-91, UNEbS8-120/2-91 y UNEb58-111-91.

3. Ganchos

En la norma UNE 58-515-82 se define su modo de
sujecion, forma vy utilizacion.

Asimismo, todo gancho debe llevar incorporado el
correspondiente cierre de seguridad que impida la salida
de los cables.

4. Contrapesos

Aquellas grias en que sea necesaria la utilizacién de
un contrapeso constituido en uno o varios bloques des-
montables dispondran de las fijaciones necesarias del
contrapeso a la estructura para evitar desprendimiento.

5. Cabina de mando

Las cabinas seran de construccion cerrada y se ins-
talaran de modo que el operador tenga durante las
maniobras el mayor campo de visibilidad posible, tanto
en las puertas de acceso como en los laterales y ven-
tanas.

Las cabinas estaran provistas de accesos faciles y
seguros desde el suelo, y en su interior se instalaran
diagramas de cargas y alcances, rétulos e indicativos
necesarios para la correcta identificacién de todos los
mandos e iluminacion.

6. Corona de orientacion

Las coronas de orientaciéon que se instalen en las
gruas moviles autopropulsadas, asi como los sistemas
utilizados para su unién a las partes de aquéllas (base
y estructura), seran de capacidad suficiente para resistir
los esfuerzos producidos por el funcionamiento de la
graa.

En cualquier caso, y siempre que sea posible, debera
asegurarse el acceso de los utiles necesarios para veri-
ficar o, en su caso, aplicar los pares de aprietes que
correspondan a la calidad de la tornilleria establecida
por el fabricante de la corona.

7. Otros elementos de seguridad

Las grias moéviles autopropulsadas, cuya puesta en
el mercado no se haya hecho de conformidad con lo
senalado en el Real Decreto 1435/1992, sobre maqui-
nas, deberan estar provistas y en correcto funcionamien-

to, como minimo, de los elementos de seguridad siguien-
tes, ademas de los indicados anteriormente:

a) Gruas de hasta 80 toneladas o de longitud de
pluma con o sin plumin menor o igual de 60 metros:

Final de carrera del érgano de aprehension.
Indicador del angulo de pluma.
Limitador de cargas

b) Gruas de mas de 80 toneladas o de longitud de
pluma con o sin plumin mayor de 60 metros:

Final de carrera del 6rgano de aprehension.

Indicador del &ngulo de pluma.

Indicador de carga en ganchos o indicador de momen-
to de cargas

Limitador de cargas.

8. Letreros e indicativos

Todos los letreros, indicativos, avisos e instrucciones,
tanto interiores como exteriores, que figuren en las gruas
objeto de esta ITC, deberan estar redactados, al menos,
en castellano.

ANEXO Il

Declaracion de adecuacion

La declaracion de adecuacion de la graa autopropul-
sada a que se refiere el apartado 4 de esta ITC contendrd,
como minimo, lo siguiente:

a) Nombre y direccién del propietario de la grua,
o de su representante legal.

b) Datos identificativos de la gria (marca, tipo,
numero de serie, etc.), acompanada por las descripcio-
nes, planos, fotografias, etc., necesarios para definirla.

c) Certificado de adecuacion de la grua a las pres-
cripciones técnicas correspondientes del anexo |, firma-
do por el organismo de control, con indicacién de las
soluciones adoptadas para su cumplimiento.

d) Manual de instrucciones de la grua.

ANEXO Il

Relacion de normas UNE necesarias
para el cumplimiento de la ITC

Este anexo tiene por objeto relacionar todas aquellas
normas UNE que son necesarias para dar cumplimiento
a lo especificado en esta ITC.

Codigo norma UNE Titulo

58-111-91 Cables para aparatos de elevacion.

Criterios de examen y de sustitucion de
los cables.

58-112/1-91 |Gruas y aparatos de elevacion.

Clasificacion. Parte 1: general.

58-120/1-91 |Gruas y aparatos de elevacion.

Seleccién de cables. Parte 1: genera-
lidades.

58-120/2-91 |Gruas y aparatos de elevacion.

Seleccién de cables. Parte 2: grias movi-
les. Coeficiente de utilizacién.

58-506-78 Grudas moéviles. Equipo hidraulico.
58-508-78 Instrucciones de servicio para manejo y
entretenimiento de grias moviles.
58-515-82 Ganchos de elevacion. Nomenclatura.
58-5631-89 Aparatos de elevacion. Clasificacion.

Gruas moviles.
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ANEXO |V Ficha de inspecciones oficiales

MARCA:

TIPO:

PROPIETARIO: DOMICILIO:

N.® SERIE:

DG

INSPECCION
OBSERVACIONES

VISUAL | CON UTILES

CIRCUITO HIDRAULICO ESTABILIZADORES

BLOQUEO SUSPENSION

BASTIDOR DE ESTRUCTURA

PLUMA

EQUIPOS ESPECIALES

PLUMINES

Y S

OTROS EQUIPOS

CONTRAPESOS

CORONA DE ORIENTACION

N~ oo |a|a]wivo|a

-

PAR DE APRIETE TORNILLERIA

CIRCUITO HIDRAULICO ( PRESIONES TARA Y ESTANCO)

@«
-

CILINDROS ELEVACION PLUMA

e
N

CILINDROS EXTENSION PLUMA

®
w

CILINDROS CONTRAPESO

bog
'S

CABRESTANTES

bt
o

GIRO

OTROS

SISTEMA NEUMATICO

-
o

SISTEMA ELECTRICO

1

MECANICOS

11.1

MOTOR DE ACCIONAMIENTO (DIESEL O ELECTRICO)

11.2

DEPQSITO DE COMBUSTIBLE, TAPON Y CONDUCCIONES

113

ELEMENTOS MECANICOS DE TODOS LOS MECANISMOS

1.4

FRENADO DE LOS MOVIMIENTOS DE ELEVACION

11.5

FRENADO DEL MOVIMIENTO DE GIRO

11.6

CONTROL DE MOVIMIENTOS

1.7

BLOQUEO DE LA ESTRUCTURA GIRATORIA ORD.
TRANSPORTE

11.8

INMOVILIZACION DE LA CABINA

> I EC - OC A - OmM

12

CABLES. TAMBORES. POLEAS. ORGANOS DE APREHENSION

12.1

CABLES TIRANTES Y FIJACIONES

12.2

TAMBORES Y POLEAS

12.3

MOTOR DE CAPA Y DISPOSITIVO DE APREHENSION
(GANCHO, CUCHARA, ELECTROIMAN, ETC)

13

CABINA

13.1

ESTADO

13.2

ILUMINACION

133

DIAGRAMA DE CARGAS Y ALCANCES

13.4

AVISADOR ACUSTICO

13.5

INDICADORES DE SERVICIO

14

PROTECCIONES ORGANOS MOVILES

15

ELEMENTOS DE SEGURIDAD

15.1

FINALES DE CARRERA DEL ORGANO DE APREHENSION

15.2

INDICADOR DE ANGULO DE PLUMA

15.3

INDICADOR DE CARGA EN GANCHO

154

OTROS

16

LETREROS E INDICATIVOS

FECHA:

ENTERADO
USUARIO

ENTIDAD INSPECTORA (SELLO Y FIRMA)

INSPECCION FAVORABLE [ ]

INSPECCION FAVORABLE CON [ ] DEBEN SER CORREGIDAS
DEFICIENCIAS LEVES

INSPECCION DESFAVORABLE [ )

INSPECCION NEGATIVA[ ] CIRCULAR SOLO AL TALLER

F = FAVORABLE DL=DEFICIENCIA LEVE

DG = DEFICIENCIA GRAVE
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ANEXO V Ejemplos de las distintas configuraciones de griias méviles autopropulsadas

ANEXO V

Ejemplos de las distintas aonﬁguuéionn
de grias méviles autopropiissdas

-.!’e'\'-_-’e"!

Sabre soedas, todo terrens de ex.cucturs girutodid

y plomss telescdpica.

OO0

Sobts reedas, desplazimienio ripido, de cstructiycd

. ‘lntotu y slema telescdpca.

Sobre tasdas, mixts, de estruclura girdiocia
lsae leleschpica.

Sobre ruedas, desplazaminnie ripide, de estructmra

gitatoris y pluma celosla.

Sabre rucdirs, lode tertsad, S artrusinr

_giratecis y ploms ds celosla.
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Sobre reedas, 10do lcrrewo, de pluma giralocia

] telcsebpics.

Sobee eadunas, cqtegston gitneqin 5
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} 71
o) ono (2) {).(2)
$00rs B nuﬂk mn gleataras p
Sobre rusdas, arlicviada sas

plums tekselpice.

Sobre cadenas, estcucinra gicatoria y Sobre base cipecisl, cotenetara gicatoria y

plema (elascépics. plama de célosfa.
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Sobre cadcaas, esirucivrs giralgria, plems ac celosfa v

equipe sspacinl.

Sobdce cadenas, ssiruciuta girstogal y

plama sobre mistil.

Base sohre raedds. Bass 1obre rusdas.

Yodo teriene.

Desgiazamiento ciphle.

Base sabre rusdag,

Mista.
Sabre rwedis, ¢strnciura givatacia, plama de celosis v @
M Bass sobre cadenas.

Bi3e n!ccm



27878 Jueves 17 julio 2003 BOE num

. 170

Susuetges girmanis p. Batevetors yussaras ¢ Lasmio Gio
[ Y] 1] t'... o getouls
Ma tHa
dedwodpics

Plumines sbalivies

[ T tea, Pess & cotarta

RAANANNAN v

XIS AN NAANS

Plunta d0bee @istil




BOE nim. 170 Jueves 17 julio 2003 27879

ANEXO VI
Libro historial de la graa

1. Identificacidn de la grua:

Gruan.° .... Propietario:
Marca......:

Tipo........: Domicilio:
N.° de serie. .:

Matricula...:

2.1. Registro de inspecciones oficiales de la base:

INSPECCIONES OFICIALES DE LA BASE

ENTIDAD RESULTADO PROXIMA
FECHA TIPO INSPECTORA (Firma y sello del REVISION
(O.C.A.) O.C.A.)

2.2. Registro de inspecciones oficiales de la estructura:

INSPECCIONES OFICIALES DE LA ESTRUCTURA

ENTIDAD RESULTADO PROXIMA
FECHA | TIPO INSPECTORA | (Firmaysellodel | REVISION
(0.C.A) 0.C.A.)
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3. Registro de revisiones técnicas periddicas:
REVISIONES TECNICAS PERIODICAS
FECHA CONCEPTO EMPRESA RESULTADO
MANTENEDORA
4. Registro de reparaciones realizadas:
REPARACIONES REALIZADAS O PIEZAS SUSTITUIDAS
TIPO DE REPARACION O EMPRESA
FECHA TIPO DE SUSTITUCION MANTENEDORA

5. Registro de accidentes:

ACCIDENTES

FECHA

DESCRIPCION
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ANEXO VII
Carné de operador de gria maévil autopropulsada
1. Objeto y ambito de aplicacion

Este anexo tiene por objeto el regular los requisitos
y el procedimiento para la obtencion del carné de ope-
rador de gria movil autopropulsada.

2. Carné de operador de grua movil autopropulsada

Para el montaje y manejo de las grias moviles auto-
propulsadas a las que se refiere esta ITC, se exigira la
posesiéon del carné de operador de grua movil autopro-
pulsada de, al menos, categoria igual o superior a la
correspondiente a su carga nominal, obtenido de acuer-
do con lo sefialado en este anexo.

El carné que se establece se delimita en las siguientes
categorias

Categoria A: habilita a su titular para el montaje y
manejo de grias moviles autopropulsadas de hasta 130 t
de carga nominal, inclusive.

Categoria B: habilita a su titular para el montaje y
manejo de gruas moviles autopropulsadas de mas de
130 t de carga nominal.

3. Requisitos para la obtencion del carné

La obtencion del carné requerira la concurrencia de
los siguientes requisitos:

a) Estar en posesion del titulo de estudios primarios.

b) Tener cumplidos 18 afios en el momento de rea-
lizar la solicitud del curso que se cita en el parrafo c).

c) Lasuperacion de un curso tedrico-practico impar-
tido por una entidad acreditada por el érgano compe-
tente de la comunidad auténoma.

d) La superacion de un examen teoérico-practico rea-
lizado por el érgano competente de la comunidad auté-
noma en la que radique la entidad que impartio el curso.

e) Superar un examen médico, psicotécnico y fisico,
especifico para este tipo de actividades, que incluye exa-
men sobre agudeza visual, sentido de la orientacién, equi-
librio y agudeza auditiva.

4. Curso tedrico-préactico

El curso a que se refiere el parrafo c) del apartado
anterior estard compuesto por un modulo de formacion
tedrica y un modulo de formacion practica, con la dura-
cién y contenido, de acuerdo con la categoria, siguientes:

a) Duracion:

, Formacién tedrica Formacidn practica Formacion total
Categoria (horas) (horas) (horas)
A 75 225 300
B 150 300 450

A estos efectos, a los titulares de carné de operador
de grua movil autopropulsada de categoria A, para acce-
der a un carné de categoria B, se les computara como
tiempo efectuado en la formacion tedrica y préactica el
sefialado para la categoria A, debiendo realizar el periodo
restante de formacion practica con grias moéviles auto-
propulsadas de carga nominal comprendida en la cate-
goria B.

b) Formacion teodrica:

Reglamentacion aplicable (Reglamento de aparatos
de elevacion y manutencion, ITC «MIE-AEM-4» y normas
UNE).

Descripcion de la gria moévil autopropulsada y com-
ponentes (pluma, plumin, estabilizadores, cabina y acce-
sos, ganchos, cables, etc.). Funcionamiento general.

Tipos de grua moévil autopropulsada. Clasificacion.
Diferencias entre gruas telescépicas y de celosia.

Nociones de resistencia de materiales (fuerzas,
momentos, estabilidad). Centro de gravedad. Momento
de vuelco. Célculo de pesos. Soldaduras. Perfiles (an-
gulares, cuadrados, redondos).

Nociones de electricidad (efectos, protecciones).

Nociones de mantenimiento. Niveles de aceite y agua.
Presién de los neumaticos. Equipos de inyeccion y bom-
bas. Sistemas de funcionamiento mecdanico, eléctrico o
hidrdulico. Sistemas de refrigeracion, lubricacion y fre-
nos.

Elementos de seguridad de las grias moéviles auto-
propulsadas (indicador y limitador de carga, indicador
de radio, limitadores de movimientos, etc.). Coeficientes
de seguridad.

Montaje y desmontaje de las grias moviles autopro-
pulsadas. Mecanismos de extension de la pluma. Pro-
cedimientos de montajes especiales (gruas de celosia,
plumines, etc.).

Emplazamiento de la grda en la zona de trabajo (visiéon
general del entorno, taludes, lineas eléctricas, conduc-
ciones subterraneas, resistencia del terreno, etc.).

Utiles de enganche: eleccién del método mas apro-
piado, conservacién y mantenimiento (estrobos de acero,
cadenas, eslingas de poliéster, grilletes). Revisiones y
marcaje. Formas de estrobar la carga. Utiles especiales
(balancines).

Operaciones normales con la grua (estrobaje, nivela-
cién, interpretacion de diagramas de cargas, sefales, etc.).
Maniobras prohibidas.

Operaciones especiales con la grua (pilotaje, eleva-
cién de una carga con mas de una grua, desplazamientos
con la grua totalmente montada y desplegada, elevacion
de una carga sin estabilizadores, derribo y demoliciéon
con bola). Precauciones en interiores.

Operaciones de gruas con peligros proximos (taludes,
lineas eléctricas aéreas, aeropuertos, ferrocarril, carre-
teras, plantas de proceso industrial, etc.).

Verificaciones diarias, semanales y semestrales. Man-
tenimiento y conservacion de la gria movil autopropul-
sada (sistema de elevacion y vehiculo). Inspecciones de
los cables de acero y sustitucion. Comprobacién del sis-
tema hidraulico y vélvulas anti-retorno.

Deberes y responsabilidades del operador de grua
movil autopropulsada, del eganchador o estrobador y
del jefe de la maniobra.

Prevencién de riesgos laborales: seguridad en servi-
cio. Seguridad con viento. Sefializacidon. Desplazamiento
con cargas. Control de las medidas de seguridad. Equipos
de trabajo.

c) Formacidn practica:

Toma de contacto con la grua. Explicar puesta en
funcionamiento para operar desde la estructura. Movi-
mientos desde la estructura giratoria en vacio y con
carga.

Normas de manejo (maniobras permitidas y prohi-
bidas). Senales.

Realizacion de las comprobaciones diarias y sema-
nales de seguridad.

Operaciones con los sistemas de seguridad. Utiliza-
cion del sistema de control electrénico de la graa («or-
denador de a bordo»).
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Mantenimiento de la gria: diferentes puntos de engra-
se, verificacion de niveles de aceite, limpieza, etc.

Ejercicios para estabilizar la gria en diferentes tipos
de terreno. Desplazamiento de grua desplegada con car-
gay en vacio.

Montaje de plumin y su utilizacién.

Adiestramiento en el manejo con carga: simulacién
de montaje de grua torre, tumbar o levantar silo de
cemento, hormigonar con caldero, descarga de palés
de ladrillo, etc.

Practicas de eslingaje: reconocimiento de los diferen-
tes tipos de estrobos, eslingas, grilletes, cadenas, gan-
chos, y su utilizacidn correcta.

Conduccion en carretera: puertos de montaia, pen-
dientes y rampas prolongadas, etc.

Conduccion «todoterreno»: utilizacién de reductoras
y bloqueos.

Reconocimiento de diferentes tipos de terreno.

Normas de seguridad en el trabajo.

5. Entidades reconocidas para impartir cursos

El 6érgano competente de la comunidad auténoma
podra reconocer como entidad acreditada para dar el
curso téorico-practico de operador de grida movil auto-
propulsada a las entidades que reunan los siguientes
requisitos:

5.1 Disponer de los medios y recursos minimos
necesarios, personales y materiales (personal, locales y
medios técnicos auxiliares), que como minimo seran:

a) Personal:

Director del curso: ingeniero superior o técnico con
experiencia acreditada en el sector.

Profesorado para formacién teérica: ingeniero supe-
rior o técnico con experiencia acreditada en el sector.

Profesorado para formacion practica: oficial cualifi-
cado con experiencia acreditada de al menos tres anos
en el sector.

b) Instalaciones:

Local independiente con capacidad y mobiliario sufi-
ciente para impartir la formacién tedrica.
Espacio adecuado para impartir la formacion practica.

c) Medios técnicos auxiliares:

Elementos de gruas, motores, cables, rodamientos,
manuales de mantenimiento, aparatos de medida eléc-
tricos y mecanicos y llaves dinamomeétricas.

5.2 Disponer de gruas autopropulsadas, con una
antigliedad maxima de seis afnos, en funcionamiento y
para uso exclusivo de la entidad acreditada, durante el
curso.

5.3 Acreditar el programa de desarrollo del curso,
con detalle de contenidos, distribucion de tiempos y
profesorado.

6. Expedicion y validez del carné

6.1 El carné de operador de griua moévil autopro-
pulsada sera expedido por el érgano competente de la
comunidad auténoma, una vez acreditado por el soli-
citante el cumplimiento de los requisitos establecidos
en el apartado 3 de este anexo.

6.2 Elcarné tendrd una validez de cinco afios, trans-
curridos los cuales podra ser objeto de renovacion por
periodos quinquenales, previa acreditacion del requisito
establecido en el apartado 3.1.e) de este anexo.
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ANEXO VIII
Modelo de placa adhesiva (dimensiones 105x74 mm)

105

25 47 33

Préxima inspeccion
XX-XXXX:| NOMBRE DE LA COMUNIDAD | DEPARTAMENTO O

(mes y afto)' AUTONOMA DIRE CCION
GENERAL

23

ITGA

R A E4-XXXX

74

37

XXXXXXXXXXXX:

(NUMERO DE SERIE O BASTIDOR)'

14

Tamaito de las letras:

Llamada Altura en mm
1 2 mm
2 4 mm
3 10 mm
4 7 mm



